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ВИРІШЕННЯ ЗАДАЧ УПРАВЛІННЯ З ЗАСТОСУВАННЯМ КЛАСТЕРНИХ ОБЧИСЛЕНЬ
Сучасний рівень розвитку технологій призводить до стрімкого ускладнення задач керування та підвищення вимог до автоматичних систем управління (АСУ). Одним із відомих шляхів підвищення ефективності АСУ є підвищення обчислювання потужності системи за рахунок нарощування кількості процесорів [1]. Модульний принцип організації таких систем відповідає вимогам масштабування апаратного і програмного забезпечення. У такий спосіб необхідність розв’язку задач обумовлює розробку нових обладнань керування або вдосконалення вже існуючих. Використання кластерних обчислень для розв’язання задач управління дозволить організовувати обробку управляючої інформації за рахунок використання паралельних обчислень, а також підвищити універсальність АСУ. Адаптація таких систем управління до різноманітних об’єктів управління можлива за рахунок використання високошвидкісних міжсистемних з’єднань та реалізується на рівні ПЗ [2].

Найчастіше задачі управління зводяться до вирішення траєкторних задач. До методів вирішення таких задач відносяться: методи оціночної функції, метод цифрових диференціальних аналізаторів, метод «цифра за цифрою», таблично-алгоритмічний метод [3].

В рамках зазначених досліджень була розроблена програма розв’язку системи лінійних рівнянь методом Якобі мовою С++ з використанням технології MPI. Основна розрахункова формула має вигляд: x(n1)  Bx(n)  d , де основою виразу є перемноження матриці на вектор, що паралельно обчислюється на безлічі обчислювальних вузлів кластера.
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